星達 Skv-WaHier Star Adventurer
使用說明書
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簡介
感謝你購買此款星達Sky-Watcher產品！
Sky-Watcher Star Adventurer是一種易於使用的裝備,組合了很多功能，可以滿足你天文攝影和延時攝影的要求。 設備精度高，便攜性好，穩定性強，提供恒星速' 太陽速和月球速，內置數碼單反快門釋放控制功能•同時，設備還包 含了預程式設計功能，幫助你用單反拍攝有趣的延時動畫。
安全警告
為防止傷害到您的星達Sky-Watcher產品，或傷害到您自己，或傷害到其他,在使用此設備前，請完整的閱讀下 列安全預防措施。並保證此安全說明能被此設備的所有使用者獲得。
為避免可能的傷害，在使用此星達Sky-Watcher設備前，請關注所有警告資訊。
署告！
•不要通過極軸鏡觀察太陽。通過極軸鏡觀察太陽或強光會導致永久性的視力損害。
•不要在存在可燃性氣體的場合使用。在存在可燃性氣體的場合使用電子設備可能會造成爆炸或火災。
•放在兒童無法接觸到的地方。如果兒童接觸到，會造成傷害。同時，注意小部件可能造成窒息。兒童吞下本設備 任何部件，請立即向醫生尋求幫助。
•不要拆解本產品。接觸產品內置部件可能會造成傷害。發生故障時，請移除電池，把設備送到星達Sky-Watcher 授權服務中心。
注意
•星達Sky-Watcher保留任何時候變更本說明書內所載硬體和軟體規格的權利，而無需事先通知。
•星達Sky-Watcher不承擔任何(錯誤)使用本設備造成傷害的責任。
•我們盡力保證本手冊內容的準確和完整，也非常感謝你發現任何錯誤並請告知星達Sky-Watcher。
特點
1、便攜的高精度穩定跟蹤系統
2、支持太陽速，月球速和恒星速
3、最大載重5Kg
(11磅）
4、支持星空攝影
5、支持延時攝影
6、易於使用的模式轉盤，帶預程式設計控制設定
7、通過簡單的組合實現更多功能
8、內置極軸鏡（帶照明器）可以精密校準極軸
9、自動數碼單反快門釋放控制
10、終身免費程式更新
11、支持單軸導星
12、內置馬達保護和狀態檢査
13、使用4節AA電池
14、支持外置USB供電
15、低電力消耗，高達72小時的連續跟蹤(需使用高品質鹼性AA電池,電池壽命視載重和品質而變)
16、標準的3/8"攝影三腳架介面
17、用於三腳架快裝板的1/4"轉3/8"轉換接頭
18、其他可選配件,如赤道儀斜劈和lKg重捶等
如何使用Star Adventurer進行天文攝影
由於地球和星星不是固定不動的，他們會繞著地球的天極轉動（如圖1 )•由於星星非常暗，而且在天空中不斷移動, 因此星星很難被捕捉到圖片上，除非相機能夠持續穩定的跟蹤進行長時間曝光。Star Adventurer提供了解決方案。借 助于高精度馬達和內置極軸鏡,Star Adventurer可以很好的補償星星的相對轉動（如圖2 ),這樣天空目標在相機的 視野裡就不會移動了，長時間曝光就成為可能，而不會產生星軌。圖3充分說明了使用Star Adventurer後，你的夜 空照片會非常的豐富和銳利。另外，Star Adventurer也能提供太陽速和恒星速的跟蹤。
地球自轉反方向      地球自轉
                                                                       ( 逆時針)          (順時針) 
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介紹

信達 Sky-Watcher Star Adventurer 本體
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1
模式轉盤
  




14
鎖緊螺絲
2
模式指示符號




15
極軸鏡滾花調節環
3
極軸鏡蓋





16
極軸鏡
4
電池倉蓋





17
曰期刻度環
5
極軸鏡保護罩




18
時間/經度指示器校準螺絲
6
MINI USBP




19
電池倉（4枚AA電池）
7
RJ-12 6針導星介面



20
時間刻度環
8
數碼單反相機快門控制介面


21
時間/經度指示器
9
南半球-延時攝影-北半球模式撥動開關
22
極軸鏡校準螺絲
10  右按鈕和LED指示     


23
蝸輪蝸杆嚙合調整螺釘
11
左按鈕和LED指示



24
3/8"螺絲母介面
12
離合把手
        



25
1/4"轉3/8"轉接螺絲
13   鳩尾槽
可選附件(預設包含的附件可能變更，請參考當地經銷商
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	星達 Sky-Watche『 連餓型號
	相機介面
	相容釀介面
	相容相機型號

	AP-R1C (CANON C1)
	CANON遙控終端（E3型）
	CANON RS-60E3
	Canon EOS 100D,300D/350D,400D/450D, 500D/550D,600D/650D,700D,60D/60Da,70D

	AP-R3C (CANON C3)
	CANON遙控終端（N3型）
	CANON RS-80N3、TC-80N3
	Canon EOS 5D/6D/7D,10D/20D/30D/40D/50D, 1V,1D,1Ds Mark m,5D Mark ffl

	AP-R1N (NIKON N1)
	NIKON 10針遠端終端機
	NIKON MC-22、MC-30、MC-36
	Nikon D1/D2/D3/D4 D200/D300/D700/D800

	AP-R2N (NIKON N2)
	NIKON遙控線連接器
	NIKON MC-DC1
	Nikon D70S,D80

	AP-R3N (NIKON N3)
	NIKON附件終端
	NIKON MC-DC2
	Nikon D90,D600,D3000/D3100/D3200/D3300, D5000/D5100/D5200/D5300,D7000/D7100

	AP-R1S (SONYS1)
	SONY遠端終端機
	SONY RM-S1AM、RM-L1AM
	Sony a100,a200,a300,a350,a450,a550, a560,a700,a800,a900

	AP-R3L (OLYMPUS OP12)
	OLYMPUS多功能連接器
	RM-UC1
	Olympus E-P1/P2,E-PL/E-PL3,E510/E520/E550/ E620,E400/E410/E420,SP-570UZ/SP-590UZ


[image: image1.png]


[image: image30.jpg]



準備工作
組裝到三腳架
無雲台：取一個帶3/8"連接螺絲的標準攝影攝像三 腳架，拉長三腳架腿,並固定在一個合適的高度,為你的 Star Adventurer提供一個穩定的支撐。把赤道儀斜劈安 裝到三腳架上,如圖4。
[image: image6.png]B4




帶雲台/球頭：取一個帶雲台/球頭的標準攝影攝像 三腳架，為你的Star Adventurer提供一個穩定的支撐。 如圄5。
[image: image7.png]



安裝 Star Adventurer
使用赤道儀斜劈：確認1/4"轉3/8"轉接螺絲不在 Star Adventurer底部的螺絲孔裡。如果在裡面，用一個 —字螺絲刀取出。安裝Star Adventurer到（可選的）赤 道儀斜劈上。如圖6。
確認保險螺絲朝向前面。把極軸鏡指向北極點(對北 半球用戶而言)或南極點(對南半球用戶而言）•如圄7。 接著完成極軸校準過程。（請參考極軸校準章節）
使用雲台/球頭：確認1/4"轉3/8"轉接螺絲在Star Adventurer底部的螺絲孔裡。如果不在裡面，用一^? 字螺絲刀安裝好。安裝Star Adventurer到三腳架快裝板 上。把極軸鏡指向北極點(對北半球用戶而言鹹南極點(對 南半球用戶而言）•如圖8。接著完成極軸校準過程。（請 參考極軸校準章節)
北極/南極
[image: image8.jpg]



為保證極軸準確,請不要移動三腳架或改變赤道儀斜 劈，雲台，球頭的角度。如果你移動了，請重新進行極軸 校準過程。

安裝攝影裝備
[image: image31.png]


現在,你可以視你的具體情況安裝你的攝影裝備，包 含快門控制線，具體請參考下圖。你可以聯繫星達Sky- Watcher授權經銷商購買需要的可選附件。安裝裝備時， 請不要移動三腳架或改變赤道儀斜劈,雲台，球頭的角度， 以保證極軸準確。
攝彩用途
Star Adventurer本體+3/8"球頭適配器+球頭+ 相機+快□控制線
注意：確認鳩尾槽的鎖緊螺絲鎖在3/8"球頭適配器 凹槽的一面,這樣鎖緊更好,支撐更牢固。
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3/8"球頭適配器
u
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電力供應
[image: image37.png]


Star Adventurer可以使用兩種電力供應方式，一種 是使用4節AA電池，另一種是通過MINI-B USB 口提供 直流5V電源。
4節AA電池
[image: image12.png]



延時攝彩：
(僅供參考：你可以組成完全不同的配置來創作更有 趣的延時攝影作品）
[image: image38.png]


水準回轉延時攝影
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使用 Star Adventurer
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快速功能介紹
_ L)-
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圖16
	橫式轉盤
	Star Adventurer 回轉速度
	快門間隔控制（秒）

	
	
	撥鈕開關在 延時攝影
	撥鈕開關在 N或S

	OFF
	關閉電源

	★
	恒星速跟蹤，回轉範圍±360度
	50
	100

	
	太陽速跟蹤，回轉範圍±360度
	7
	14

	C
	月球速跟蹤，回轉範圍±360度
	10
	20

	0.5x
	48小時一圈，回轉範圍±360度
	15
	30

	2x
	12小時一圈，回轉範圍±30度
	3
	6

	6x
	4小時一團，回轉範圍±30度
	2
	4

	12x
	2小時一圈，回轉範圍±30度
	1
	2


表1
模式轉盤
[image: image16.png]



圖17
準備工作結束後,你可以開始享受Star Adventurer
了。
主要功能描述如下：
主功能：Star Adventurer有一個易於使用的模式轉 盤和S-TIMELAPSE-N模式撥動開關,讓使用者可以簡單 的選擇預程式設計的運動模式。另外一側的2個按鈕，可以直 接達到高速運動模式，用於快速定位。
[image: image17.png]



模式轉盤：用於接通和斷開電源，以及選擇如表一內 所列的模式。模式指示到OFF時，電源關閉。轉到OFF 周圍的模式時，電源接通》模式轉盤上的LED將被點亮， 以指示當前模式。對側按鈕上的LED燈也點亮。同時， Star Adventurer將按使用者選擇模式對應的速度開始跟 蹤。（請參考表1)
按鈕
[image: image18.png]



圖20
模式轉盟：用於電源控制和選擇預程式設計模式 S-TIMELAPSE-N模式撥動開關：用於選擇回轉方
向和相機快門間隔
按鈕：左右按鈕用於速度控制（大約12倍速）
LEDs : LED燈內置於按鈕，提供夜間的照明，可指 示設備狀態,比如電力不足和馬達故障
SNAP :—個標準的2.5毫米3段式身歷聲介面，用 於連接相機快門控制介面來控制快門間隔
3位元拔動開關：選擇Star Adventurer的回轉方向 和相機快門間隔。當撥鈕開關在N或TIMESAPSE時， Star Adventurer將按北半球跟蹤恒星的方向回轉，即你 朝北極星看時，是逆時針的。當撥鈕開關在S時，Star Adventurer將按南半球跟蹤恒星的方向回轉，即你朝南 極點看時，是順時針的。

左/右按鈕：用於驅使Star Adventurer快速轉動 到指定目標方向。當按右按鈕時，Star Adventurer將按 12倍恒星速轉動，方向和你設定為N或TIMESAPSE時 -樣。當按左按鈕時，Star Adventurer將按12倍恒星 速轉動，方向和你設定為S時一樣。
SNAP (數碼單反快門控制介面）： Star Adventurer提供一個相機快門控制介面，用於控制快門 間隔。SNAP介面是一個2.5毫米3段式身歷聲介面，觸 發信號連接到上下兩端。使用正確的快門控制線連接了你 的相機和和 Star Adventurer 後，Star Adventurer 可以 控制相機的快門釋放。（請參考可選附件裡的數碼單反快 門控制線）每種被選擇模式的快門間隔週期是預程式設計的. 請參考表一•比如：當模式轉盤轉到恒星速模式,撥鈕開 關設定在N ,快門間隔週期是100秒，當撥鈕開關設定 在TIM ELAPSE,就是50秒。（見表1)當按鈕被按，或 者模式切換，或者撥鈕開關被撥動，選擇的快門間隔週期 將被重置。
回轉角度：
在天文拍攝模式下，為避免在經過一個比較長的拍攝 週期後，快門線被纏繞,Star Adventurer在回轉了 360 度後，會倒轉。在恒星速，太陽速，月球速和0.5倍恒星 速模式下，Star Adventurer會在360度回轉後倒轉。其 他模式下，為提供更多有魅力場景，在拍攝延時攝影時， Star Adventurer 在 2X , 6X 和 12X 模式下，可以轉 90 度》(見表1)每次按鈕被按或模式切換後，都會重置回 轉角度起始點。例如，模式轉盤在6X ,撥鈕開關在N , 我們進入當前模式的當前位置將是回轉角度的中心點，這 樣，設備會向右回轉，直到30度後，設備會反轉60度（圖
21) •這樣回轉就小於60度。當你按了按鈕，你釋放按 鈕的位置，將成為新的60度回轉中心。如果撥鈕開關在 S ,設備會向左回轉，直到30度後,設備會反轉60度（圖
22) 。
自動導星：
[image: image40.jpg]
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Star Adventurer包含了一個自動導星介面，可以接 受單軸導星（RA軸）的導星信號，以提供更精確的恒星 跟蹤,獲得更好的天文照片• RJ-12的6針介面可以連接 —個自動導星設備,相容任何ST-4類型介面的所有導星 設備.此功能僅限於恒星速模式.其他模式下,導星信號 不會被回應•
USB 口 ： Star Adventurer 包含一個 MINI-B 型 USB介面，支援外接USB供電和軟體刷新。請參考"軟 件刷新"一章。
馬達狀態檢査：
如果馬達熄火(馬達轉速沒有達到預定轉速的10% ) 超過5秒，為保護馬達和連接的設備,Star Adventurer 將切斷馬達電源並通過閃爍按鈕上的LED燈提示"馬達 出錯"•按下按鈕或切換其他其他任何模式將重啟馬達和 重啟檢査。另外，如果馬達速度誤差超過5% (即速度不 在預定速度的95%~105%之間），Star Adventurer將 通過閃爍按鈕上的LED燈提示"馬達出錯"，但是不會 接受馬達控制的任何變化，
LED指示:
Star Adventurer通過按鈕下的LED燈指示當前狀 態。在三種不同狀態下,LED會點亮。如果LED等沒點亮, 那麼Star Adventurer就不在工作模式。
正常狀態：LED會常亮，但亮度較低。
在馬達狀態和電力供應正常的情況下，LED將在較低 的亮度在晚上提供照明。
轚告狀態:LED在兩種情況下會以0.5秒的週期閃爍。
1.軟體更新進行中。當使用者在更新軟體是，Star Adventurer會提示使用者不要關閉電源。
2•電力過低（電池電壓低於4.5V時）：Star Adventurer支持大部分的AA電池。當使用可充電的 Ni-Mh電池時，為保護電池免於過放電,請在檢測到電 力過低時馬上更換電池。如果是鹼性電池,在檢測到電力 過低後,系統還會運行一會。
馬達出錯檢査：在2種情況下,LED燈會以每秒3次 的速度閃爍•
1. 馬達速度精度出錯：馬達速度誤差超過5%。如果 這個持續發生,你可能需要檢査載重（最大5 Kg ),還有 就是電池電壓太低了。
2. 馬達熄火超過5秒。可能是由於外界干涉造成,請 檢査赤道儀是否被外力固定。
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用內置極軸鏡完成極軸校準。首先移除極軸鏡蓋，換 上極軸鏡照明器（圖23 )。轉動亮度調節開關打開照明 器照亮極軸鏡，繼續轉動，直到亮度最適合。(極軸鏡可 能需要校準，請參考"附錄I校準極軸鏡"）
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北半麵測：
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通過調節（可選的）赤道儀斜劈或三腳架雲台的角度， 在極軸鏡視野裡找到北極星(北天極附近最亮的恒星)。 使用協力廠商PolarisFinder程式或APP ,輸入日期，時間， 你所在觀測點的經緯度後，可以找到北極星在你的極軸鏡 裡的準確位置。通過調節赤道儀斜劈或三腳架雲台的微調, 把北極星放在極軸鏡視野裡的準確位置（圖24 )。如果 你找不到程式工具,請參考下述"在極軸鏡裡定位北天極〃 •
	北極星 （
n _
	) ^ - 2032 m 丨 ^ 2016 2024

	W •
T
	ter
i


圖24
由於北極星不是正好位於北天極,我們可以在極軸鏡 裡看到它圍繞北天極轉動。極軸鏡視野裡的刻度中的大圓 圈表示北極星圍繞北天極轉動的軌跡。在執行極軸校準程 序時，需要限定北極星的運行軌跡在圓圈上。我們可以用 下述2個方式獲得北極星的方位。
1.把天空中的北極星和北極二放到北極點附近》從北 極星到北極二的方向可以認為是極軸鏡裡北極星方位的近 似。把北極星放在極軸鏡裡大圓的同一方位，完成極軸校 准。
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圖26
2.使用內置的日期刻度環,時間刻度環和時間/經度 指示器，按下述步驟，在極軸鏡裡找到北極星的方位。
A調節斜劈把北極星放入極軸鏡視野 B轉動日期刻度環把10月31日對準時間刻度環的0 位，轉動目鏡/固定環把時間/經度指示器對準時間刻度 環的0位（圖27)。這個時間和日期，北極星應該在6 點方位。

C通過目鏡觀察刻度，方位應該如圖28所示。如果 圖案旋轉了，請參考附錄I ：校準極軸鏡
D首先按照你所在區域的標準時間和你的觀測地點時 間的差異，調節曰期刻度環。比如，如果你在加拿大的 Prince Ruper,那裡是西經130度，你應該轉動日期調 節環使得時間/經度指示器對著西10區（130度~120 度），如圖29。
E旋轉目鏡或固定環,用你的觀測時間匹配日期刻度 環。在本步驟，不要直接轉動日期刻度環。比如，你觀測 曰期是三月四日，觀測時間是下午8點。（標準時間，如 果是夏令時，請減1),如圖30.
F把北極星放在極軸鏡視野6點鐘位置,結束極軸校
准。
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圖28
恒星速跟蹤天文攝影舉例
1. 組裝好三腳架，Star
Adventurer視情況而定，完 成極軸校準。
2. 安裝相機或望遠鏡。如果需要,接好連接線(快門 控制線和自動導星線)•
3. 如果你在北半球，把撥動開關撥到N
(圄31)。
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轉動模式轉盤到恒星速模式。模式轉盤上的☆會點 亮，按鈕上的LED也會點亮，Star Adventurer會以恒星 速跟蹤天體目標(86164秒一圏，大約23.9小時一圏）。 同時，通過相機快門釋放功能開始控制相機，週期為100 秒（就像你按快門99.5秒，釋放0.5秒，然後再按99.5秒， 進入迴圈一樣)。
5. 你可以按住按鈕轉動Star
Adventurer用高速(12 倍恒星速)在RA軸接近目標•當到達目標後，釋放按鈕， Star Adventurer會繼續以恒星速跟蹤,並重新開始100 秒的快門釋放週期。
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12倍速模式下延時攝影舉例
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1. 組裝好三腳架，Star
Adventurer視情況而定，
2. 裝好相機，用快門控制線連接相機和Star Adventurer。
3. 把撥動開關翻N
,模式轉盤轉到12X。
4. Star Adventurer將按每2小時_圈的速度向右轉 動。當設備轉到30度後，將反向轉動60度。設備將按 此60度的方位來回轉動。同時，通過相機快門釋放功能 開始控制相機,週期為2秒（就像你按快門2秒，釋放0.5 秒，然後再按2秒，進入迴圈一樣)。
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圖32
1. 從 www.skywatcher.com 下載 Motor Controller Fire ware Loader V1.60或更高版本,以及最新的程式
2•用Mini USB線連接Star Adventurer和電腦,如 果設備是第一次連接電腦,請稍候幾分鐘,電腦需要安裝 驅動。
3. 轉動模式轉盤離開OFF位置接通電源。
4. 按兩下
Motor Controller Fire ware Loader,導入 實現下載的程式。
5•選擇"auto-detect COM port",點擊 update 按鈕。在更新程式時，不要關閉電源。大概25秒後，軟 件會顯示"Update Complete.Turn off power"。程式 更新完成。
6. 如果你沒有選擇"auto-detect
COM port",或 者你有幾個Star Adventurer連接到同一電腦，請手動選 擇正確的COM 口。然後點擊update按鈕。在更新程式 時，不要關閉電源。大概25秒後,軟體會顯示"Update Complete.Turn off power"。更新完成。
7. 轉動模式轉盤到OFF位置,關閉電源。拔出USB 連接線。然後你就可以象通常一樣使用Star Adventurer 了。
如果你在更新過程中，碰到停電，你只需要在電力 恢復後重複第3步到第7步即可。

附錄I
■極軸鏑
在使用極軸鏡校準極軸前，極軸鏡本身也需要校準， 以保證極軸鏡裡的分化圖案與赤道儀RA軸對齊。下述步 驟是校準極軸鏡的提綱。強烈建議在白天校準極軸鏡。
1. 選擇一個固定目標(晚上選擇北極星,白天可以選 擇一個遠處的目標），把極軸鏡的十宇叉絲中心正好放在 選擇的目標上以標定Star Adventurer。
2. 轉動RA軸180度。
3. 如果轉動後，目標仍然位於極軸鏡的十宇叉絲中心, 就標識極軸鏡是對齊的，無需校準。
4. 如果轉動後,目標離開了十字叉絲中心，就需要校 准。你應該轉動Star Adventurer,找到目標離中心最遠 的位置，然後你需要移動十字叉絲中心往目標移動，移動 距離為最大值的一半（如圄29 )。通過調節極軸鏡邊緣 的3個小型調節螺絲移動十宇叉絲，使用1.5mm內六角 扳手•
重要警告：用很小的內六角螺絲調節是很微妙的。請 閱讀下述注意事項•
5. 重複步驟1到步驟4
,直到轉動赤道儀的RA軸轉 動時，目標一直保持在十字叉絲中心。
6. 轉動日期刻度環，用10月31日對準時間刻度環 的0位。然後固定時間刻度環,轉動目鏡/固定環對準時 間/經度指示器的0位到時間（當前經度)環。這個時候, 通過目鏡觀察，你可以看到分劃線對準的如圖31那樣。 如果分劃線方向不一樣，刻度就需要重新調節。為了重新 調節，轉動日期刻度環，把10月31日對準時間刻度環 的0位。然後固定他們，轉動目鏡/固定環,使分劃線的 方向和右下的圖一樣•鬆開時間/經度指示器校準螺絲， 轉動經度指示器對準時間刻度環的0位，不能轉日期刻度 環和目鏡/固定環，鎖緊時間/經度指示器校準螺絲。通 過目鏡觀察,現在,分劃線應該仍然在正確的位置。
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圖31
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附錄II
可微調連接附件

連接板
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可微調連接附件可以把一個望遠鏡連接到Star Adventurer上，可以在另外一個軸上旋轉（垂直，DEC 方向）》你可以用離合旋鈕調節轉動的阻尼，你也可以用 微調旋鈕微調相機或望遠鏡在DEC軸的方向。你也可以 從鳩尾板上去掉可微調1/4"連接單元，這樣你可以連接 2個球頭到鳩尾板上,可以裝載2個相機或一個相機一個 其他的設備。你還可以一邊接可微調1/4"連接單元，_ 邊接球頭。你可以使用不同組合來適應你的要求。
可調節斜劈是極軸校準時調節緯度的設備，旋轉緯度 調節螺絲可以調節Star Adventurer的仰角，並通過緯 度指示器指示出來。緯度調節範圍為0~70度。水平調 節旋鈕可以調節斜劈左右轉動。水準泡用於檢測斜劈的 基準板是否水準，精度為1度。當你安裝連接板到Star Adventurer時，請確認安全螺絲的朝向如圖33所示， 防止設備在你擰緊鎖緊螺絲前滑落。

快速安裝指南
廣角天文攝影
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天文攝影/望遠鏡觀測
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Star Adventurer 天文套餐

延時攝影
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相機三腳架
球頭1
Star Adventurer本體
(承重大於6公斤）
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天文攝影
光學望遠鏡鏡筒
觀測

-這 Skv-waliher
嚴禁使用望遠鏡直接觀測太陽！無防護措施下使用望遠鏡直接觀測太陽 會導致永久性的視力損傷!使用望遠鏡觀測太陽需要在物鏡前牢固安裝合適 的太陽濾鏡。在觀測太陽時，請蓋上尋星鏡的物鏡蓋或移除尋星鏡，以免不 m ^
小心通過尋星鏡觀測太陽•不要使用目鏡端太陽濾鏡•不要將望遠鏡直接指
"
向太陽將影像投影到其他表面，內部聚集的能量會損壞望遠鏡的光學零件!
星達Sky-Watcher中國總代理抗州天文科技有限公司
	地址:
	：杭州市拱墅區莫干山路1418-32號
	銷售、售後服務中心

	郵編:
	:310012
	地址：浙江省余姚市安山路199號

	電話:
	:0571-87633788
	郵編:315400

	傳真:
	:0571-87633789
	銷售中心電話：0574-62882387 傳真:0574-62882378

	網址:
	:www.xdwyj.com
	售後中心電話:0574-62882375


E-mail:ha nk@hztwkj.com
E-mail:kwyt@su nny-optics.com
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北極/南極





Star Adventurer本體+鳩尾板+雙球頭+雙相機 快門控制線





可微調連接附件裡包含的鳩尾板 可以拆下，用以安裝2個球頭
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垂直回轉延時攝影





按鈕
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圖18
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圖22
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圖21





極軸校準





在極軸鏡裡定位北天極
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圄27





南半球觀測：


把南極座的（參考圖25)4顆定位星（約5到6等） 放到極軸鏡視野內，定位Octans到四顆星附近,使用赤 道儀斜劈或三腳架雲台把4顆星套到Octans的4個小圓 圈內。
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軟體更新





旱達 Sky-Watcher Star Adventurer�
�
類型�
超緊湊赤道儀式跟蹤平臺�
�
跟蹤模式�
天文攝影：恒星速，1/2恒星速，太陽速，月球速，相容南北半球 延時攝影：12小時/圈，4小時/圈，2小時/圈�
�
最大載重�
5Kg(11磅）�
�
蝸輪�
144齒直徑86毫米，鋁合金制�
�
蝸杆�
13毫米直徑，高拉力黃銅制�
�
馬達驅動�
直流伺服馬達�
�
內置附件�
極軸鏡�
�
極軸鏡�
約7度視場�
�
工作電壓�
4節AA電池：直流3.6-6.5V 夕蔔置電力供應：直流4.75~5.25V�
�
持續執行時間�
高達72小時的連續跟蹤（環境溫度20度，需使用高品質鹼性AA電池，電池壽命視載重和品質而變）�
�
操作環境溫度�
0〜40度�
�
尺寸�
173.5mmx113.3mmx96mm�
�
重量�
1Kg�
�
底部連接�
3/8"內螺紋（使用轉接頭可支援1/4")�
�






規格參數
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圖28





注意





如果北極星漯移到這裡





把北極星放到這裡 (該距離的一半）





圖29





•調芾內六角螺絲時，旋轉1/4圈鬆開一個螺絲，輕 輕的鎖緊另外2個螺絲。


•不要過於鎖緊內六角螺絲，這樣可能會損壞極軸鏡 裡的分劃板。


•不要完全鬆開_個螺絲,不要同時鬆開2個螺絲， 否則,極軸鏡裡的分劃板會分開,進一步的調節就不可能 了。


•如果分劃板已經分開了，逆時針轉動極軸鏡目鏡的 滾花調節環,取走目鏡，把分劃板復位。


•建議在白天進行校準工作，對準一個點目標（比如 遠處的屋頂），因為極小的內六角螺絲調節動作，在晚上 會更難，





赤道儀斜劈





用於連接望遠鏡
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離合旋鈕
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可微調1/4’連接單元
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相機





球頭





廣角天文攝影
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相機
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快門線





延時攝影
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球頭2
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